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APPLICATION NOTES

RiZENi DVOUKOTOUGOVE UHLOVE PILY

Pouzité komponenty:
Méni¢e kmitoctu Yaskawa (typ VS mini V7), fidici PLC, standardni asynchronni motory
se zabudovanym IRC ¢&idlem, programovatelny terminal.

Popis aplikace:

Uhlovou pilu tvoFi pevny ram, ve kterém jsou umistény dva elektromotory s kotougovymi
pilami. Tyto elektromotory sviraji navzajem pravy uhel — jeden kotou€ je orientovan vertikalné
a druhy horizontalné. Oba kotouce jsou pohyblivé ve vertikalni i horizontalni ose. Pod ramem
je instalovana kolejova draha, po které se pohybuje vozik s kulatinou. Obsluha ma moznost
ruéniho nebo automatického provozu. V ruénim Fizeni je umoznén pohyb suportl
v libovolném sméru. V automatickém rezimu obsluha zadava pfirdstky, o které se ma dany
suport posunout. K dispozici je i moznost sou¢asného pohybu obou kotoucu, pFicemz
v klidovém stavu musi byt jejich vzdalenost vzdy konstantni. V tomto pfipadé je pak vertikalni
kotoug Fidici a horizontalni fizeny.

Reseni:

Jednotlivé suporty se pohybuji po vlastni Sroubovici, ktera je spojena s IRC c&idlem a
asynchronnim motorem. Asynchronni motory jsou fizeny ménici kmito€tu na zakladé signall
z fidiciho PLC. Za uc¢elem vymezeni mechanickych vuli se na polohu najizdi vzdy z jednoho
sméru. Pfi polohovani se vyuzivaji signaly z IRC snimacl a je automaticky provadéna
korekce tloustky vertikalniho kotou€e. DosazZitelnd pfesnost polohovani je +0,1mm.
PoZadované pfirGstky zadava obsluha pomoci programovatelného terminalu. Ménic
pro vertikalni suport je vyuzivan i k pohonu voziku. Obsluha si tak mlze regulovat rychlost
podavky podle zatizeni hlavnich motord pily. Ridici PLC umoZfuje i nastaveni a kontrolu
tzv. softwarovych koncovych spinacl pro kazdou osu. Volbou offsetu (vzajemné polohy)
obou kotou¢l mlze obsluha jednodu$e doladovat jejich vzajemné sefazeni.

Zhodnoceni:

Dana aplikace by byla samoziejmé jednoduse feSitelna pomoci servopohonl. Z vyse
uvedeného je vSak patrné, Ze v pfipadé malych narok( na dynamiku Ize toto feSit i levnéji
pomoci méni¢u kmitotu a klasickych asynchronnich motor(. Samotny princip takovéhoto
zpracovani kulatiny pak pfinasi m.j. vy83i vytéznost dfevni hmoty, variabilitu fezani a vysokou
kvalitu povrchové Upravy profil(i.
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